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Luonnos valtioneuvoston periaatepaatokseksi liikenteen automaatiosta

Lausunnonantajan lausunto
Voitte kirjoittaa lausuntonne alla olevaan tekstikenttdan

Liikenneturva tukee hallitusohjelmaa lapileikkaavaa pyrkimysta ihmiskeskeisyyteen, joka on
asetettava myo0s liikenteen automaatiokehityksen keskioon. Liikenteen automaatiokehitys tukee
liikenneturvallisuuden nollavisioajattelua, jonka mukaan inhimillinen virhe ei saa johtaa kuolemaan
tai vakavaan vammautumiseen.

Periaatepaatoksen luonnoksessa turvallisuus on tunnistettu keskeiseksi liikenteen automaation
kehittamista ja hyodyntamista ohjaavaksi periaatteeksi. Ihmisen ja teknologian vuorovaikutus on
monimutkainen prosessi ja kayttotapoja on erilaisia. Kaikkeen teknologiseen kehitykseen liittyy myos
riskikdayttaytymista, jota voi olla vaikeaa ennustaa. Automaation turvallisuuden tavoittelussa on
keskeistd, ettd nama seikat huomioidaan.

Automaation turvallisuushyotyjen saamiseksi kdyttoon on kannatettavaa, ettad tehdaan kokeiluja ja
pilottihankkeita seka vaikutetaan alan EU- ja kansalliseen saantelyyn.

Lapinakyvyyteen ja vuorovaikutukseen liittyvat toimenpiteet ovat keskeisia

Tieliikenteeseen liittyvista toimenpiteista Liikenneturva pitaa tarkedana ihmisen ja koneen véliseen
vuorovaikutukseen liittyvan lapindkyvyyden varmistamista. Lisdksi on huomioitava vuorovaikutus eri
tienkayttajien valilla. Automaatiosta saatavan hyodyn saavuttamiseksi hyvaksyttavyys ja luottamus
on ensiarvoisen tarkeaa.

Algoritmien toimintaperiaatteiden lapindakyvyyden varmistaminen ja kyberturvallisuuden
huomioiminen on tarkeaa.

Lausuntopalvelu.fi 1/4



Kansainvaliseen saantelyyn aktiivisesti osallistumista Liikenneturva pitdaa keskeisena. YK:n Euroopan
talouskomissiossa (UNECE) toimivan asiantuntijaryhman tydéhon osallistumalla voidaan varmistaa,
ettd sadntelyssa huomioidaan liikkenneturvallisuuden integroiminen jarjestelmiin.
Turvallisuustekijoiden rakentaminen sisdan jarjestelmiin tulee huomioida myds automaattisten
ajojarjestelmien kehittamistyossa ja yllapidossa.

Osaamisen kehittamista pilottihankkeilla

Automaatioon liittyvan osaamisen kehittaminen on keskeinen toimenpide. Pilottihankkeiden
kokemusten ja palautteiden perusteella voidaan ennalta-arvaamattomat tilanteet kartoittaa ja
hakea niihin turvallinen ratkaisu. Turvallisuuden rakentaminen jarjestelmiin on jatkuva prosessi,
jossa esille nousevat riskit tunnistetaan ja korjataan valittomasti. Pilottialueilta hankittu kokemus
turvallisuuskriittisista tapahtumista auttaa rakentamaan turvallisuutta jarjestelmiin.

Verkottuneiden ja automaattisten ajoneuvojen taysimittaiset hyddyt saavutetaan vain mikali
kansalaiset hyvaksyvat ne. Aidoissa lilkkenneymparistdissa turvallisesti tehtavat demonstraatiot ovat
tarkeitd. Ne tutustuttavat kansalaiset automaation hyotyihin ja rajoitteisiin ja toimivat
palautekanavana. Niiden avulla voidaan osallistaa ja kuulla kansalaisia.

Tiedon vaihtaminen eri toimijoiden valilld on tarkeaa

Tiedon jakaminen ja yhteisty6 eri toimijoiden valilla auttaa tunnistamaan kehitykseen liittyvia
haasteita. Laaja-alaisella ja monitieteisella yhteistyolla voidaan ratkaista esille nousevia
ongelmakohtia yhdessa. Liikenneonnettomuuksien tutkijalautakuntatoiminnasta saatavia tietoja
voidaan hyodyntaa nousevien riskitekijoiden tunnistamisessa.

Ajantasainen liikenneinformaatio tukee kuljettajaa tilanteiden ennakoinnissa.

Liikkumiseen liittyvan avoimen tiedon hyodyntamista ja sen saatavuutta on tarkeaa edistaa.
Liikenteen verkottumisen myota saatava ajantasainen liikenneinformaatio tukee kuljettajaa
tilanteiden ennakoinnissa. Oikea-aikainen liikennetieto voi ehkaista liikenneonnettomuuden
kokonaan ja vdahentaa siten vammautuneiden ja kuolleiden maaraa liikkenteessa.
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Liikennejarjestelman optimointi parantaa myos likkenteen sujuvuutta ja ilmastotavoitteiden
saavuttamista.

Reaaliaikainen tilannekuva mahdollistaa kuljettajien aikaisen varautumisen edelld oleviin
lilkennehairidihin ja poikkeustilanteisiin ja vahentaa niiden yllatyksellisyytta. Informaation
valittdmisessa sen luotettavuus ja mahdollinen tiedonsiirtoviive on huomioitava.

lhmisen ja automaation vuorovaikutus

Automaation kehityksessa tulee huomioida inhimilliset virheet. Lainsdaadanndssa tulee varmistaa,
ettd lilkenteessa hyodynnetty teknologia on intuitiivista, toimintavarmaa ja turvallista kayttaa.
Ajamisen hallinnan siirron koneelta ihmiselle on tapahduttava hallitusti ja turvallisesti.

Kuljettajan istuessa ajoneuvoon hanelld on oltava tarkka tieto, miten juuri tdman ajoneuvon
jarjestelmat toimivat. Teollisuusautomaation ja ihmisen vuorovaikutustutkimuksessa on havaittu,
ettd ihminen ei aina tieda mitka jarjestelmat ovat paalla ja mitka eivat. Suurilla nopeuksilla
ajettaessa yllattavat tilanteet voivat johtaa onnettomuuteen. Tama jarjestelmien tuntemus on hyva
huomioida kuljettajakoulutuksen ja -tutkinnon uudistamista tarkasteltaessa seka autojen
yhteiskayton lisdantyessa. Automaation kehitys todennakadisesti lisdd uusia osaamistarpeita.
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