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Lausuntopyynté (LVW1737/02/2017) luonnoksesta satelliittinavigointijarjestelmien tehokas hy&dyntaminen Suo-
messa - toimenpideohjeima 2017-2020

Liikenneviraston lausunto: luonnoksesta satelliittinavigointijarjestelmien tehokas hyo-
dyntaminen Suomessa - toimenpideohjelma 2017-2020

Liikennevirasto on vastaanottanut lausuntopyynnén koskien luonnosta Satelliittinavigoin-
tijarjestelmien tehokas hyddyntdminen Suomessa - toimenpideohjelma 2017-2020. Toi-
menpideohjelma kuvaa satelliittinavigointijarjestelmien nykytilaa ja hyddyntamista yhteis-
kunnan eri osa-alueilla, erityisesti automaattilikenteessa. Ohjelmassa myds kuvataan
Suomen avaruushallinnon nykymallia ja siihen kohdistuvia muutospaineita.

Liikennevirasto vastaa Suomen teistd, rautateista ja vesivaylista seka liikennejarjestel-
man kehittdmisesta. Tassa tehtavassa satelliittinavigointijarjestelmat ovat avainase-
massa likenteen automatisaatioasteen kasvaessa. Liikennevirasto kommentoi toimenpi-
deohjelmaa seuraavasti.

Yleiset kommentit:
- Kuviin toivotaan lisattavan lahdeviittaukset, jotka mahdollistavat tarkemman

perehtymisen aiheeseen.
Kommentit kappaleeseen 2. Satelliittinavigointijarjestelmien nykytila

- Luku 2.3.1 ensimmainen kappale: Ehdotetaan lausetta "Galileo antaa kuiten-
kin hieman paremman kattavuuden korkeilla leveysasteilla kuin GPS ja
GLONASS kaikista parhaimman korkeimmalla inklinaatiokulmallaan.” muo-
toon "... leveysasteilla kuin GPS, mutta GLONASS kaikista...".

- Luku 2.3.3 Tukijarjestelmat: Ehdotetaan huomioitavaksi ja mainittavaksi
myGs kamerat seké fyysiset kiintopisteet, jotka ovat varustettu anturiheijasti-
milla.

Kommentit kappaleeseen 4 (Tavoitteena satelliittinavigaatiojarjestelmien hyddyntami-
nen)

- Sivu 34, otsikko Tulevaisuus (luku 4.4): "vuoteen 2030 mennessé ajoneu-
vojen valmiuksien sekd liikenneympdristén on ennustettu olevan valmiina
tdysin autonomiselle liikenteelle seka yksittaisilla vaylilld ettd kaupunkiym-
péristéss&’. Lausetta ei pidetd paikkaansa pitdvana alan asiantuntijoiden
keskuudessa. Lisdksi myds raportin kuva seuraavalla sivulla jo todistaa,
ettéa automaattiautot eivat tule olemaan autonomisia vaan verkottuneita.
Sanojen "tdysin autonomiselle” korjaamiseksi ehdotetaan muotoa "vuo-
teen 2030 mennessé ajoneuvojen valmiuksien ja likenneympdristén on
ennustettu mahdollistavan automaattiautojen ajamisen ilman kuljettajaa
seké yksittaisilld vaylilld ettd kaupunkialueilla”.
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- Kuvan 11 (sivu 35) yldpuolista lausetta ehdotetaan tasmennettavaksi si-
ten, etta likkujien ja ajoneuvojen paikantaminen vaatii kayttajan (liikkujan)
hyvaksyntaa.

- Kappale 4.5: Ajatusta vain vahan teknista edistysta tuovan ERTMS/ETCS-
tason 1 ohittamisesta ja siirtymisesta suoraan satelliittipaikannusta hyédynta-
vaan ERTMS/ETCS-tasolle 3 pidetaan kunnianhimoisena ja houkuttelevana.
Ajatusta on pidettava esilla tulevissa ERTMS/ETCS-jarjestelman kansalli-
sissa taytantddnpanosuunnitelmissa, jotka on paivitettava viiden vuoden va-
lein. ERTMS/ETCS-tason 3 ratkaisut tulee vielda maaritella eurooppalaisiin
eritelmiin seka tuotteistaa ja kaupallistaa useamman laitetoimittajan ratkai-
suiksi, ennen kuin niiden soveltaminen voidaan aloittaa. Liikennevirasto pitda
satelliittinavigointitoimenpideohjelmassa rautateille osoitettuja selvityksia
ERTMS/ETCS-tason 3 soveltamisesta ja mahdollisuuksista tasoristeysonnet-
tomuuksien ehkaisijana tarpeellisina. Naiden selvitysten toteuttaminen kayn-
nistetdan vuonna 2017 Liikenneviraston radan parantaminen -yksikon (paal-
likkd Magnus Nygard) johdolla, siten ettd samalla sovitaan yhteisty6rakenne
Trafin kanssa.

Kommentit kappaleeseen 5 Toimenpiteet

Toimenpide 8:
Toimenpiteeseen 8 on puutteellinen sen osalta, miten siind kuvataan luo-
tettavan syvaystiedon valitys GNSS-menetelmélla meriliikenteelle.

Katsomme, etta tassa on tarkoitettu luotettavan syvyystiedon valittami-
sesté eika laivojen syvaystiedoista. Toimenpiteessa ei ole huomioitu kan-
sainvélisessd merikartoitusjarjestdssad meneilldaan olevien uusien S-10x-
tuotteiden kehittamista, joissa yhtend komponenttina on luotettava syvyys-
tieto S-101 ja S-102-tuotteiden kautta. Taman tiedon hyédyntadminen me-
renkulussa tullaan toteuttamaan IMO:n maarayksen mukaisissa seuraavan
sukupolven tyyppihyvaksytyissa ECDIS-jarjestelmissa ja jakamaan kan-
sainvalisten jakelukeskusten kautta (mm. Primar) aluksi off-line —tyyppi-
sesti mutta jatkossa mahdollisesti on-line esim. GNSS-menetelmalla. Em.
tuotteita hyddynnetéén navigoinnin lisdksi mm. reittisuunnittelussa, reittien
optimoinnissa, kuljetustehokkuuden parantamisessa.

Mainitut S-10x —tuotteet kasittavat myds useita muita navigointia tukevia
tuotteita merenkulun palvelujen, ymparistén ja olosuhdetietojen osalta, joi-
den osalta Liikenneviraston lisdksi mm. limatieteenlaitos on yhtena merkit-
tavana tuotetietojen toteuttajana. Toiminta on organisoitu siten, etté kan-
sainvalinen merikartoitusjarjesto tuottaa suositukset ja standardit, jotka
edelleen normeerataan kansainvalisessd merenkulkujarjestdssa IMO:ssa.

Lisatietoa asiasta 16ytyy mm. IHO:n S-100 —ty6ryhman sivuilta:
https://www.iho.int/srv1/index.php?option=com_content&view=arti-
cle&id=626&ltemid=978&lang=en
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Toimenpide 11:
"Selvitetddn, miten satelliittinavigointia hyddynnetéén liikenteenhallinnassa
eri likennemuotoja koskevassa automaatiossa, ja laaditaan suunnitelma
tiedon saataville asettamisesta lisdarvopalvelujen hyédynnettévéksi.” Muo-
toilua pidetaan vaikeaselkoisena. Miksi pitaa selvittaa vain liikenteenhallin-
nassa tapahtuvaa hyédyntamista automaation suhteen? Minka tiedon saa-
taville asettamisesta on kyse?

Satelliittipaikannukseen liittyvan tahallisen hairinnan lisdantymista pidetaan todenna-

kdisend. Tama voi vaikuttaa laajasti eri likennemuotoihin. Toivomme tdhan uhkaan
liittyvan toimenpiteen lisddmista toimenpideohjelmaan.
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