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KVV — Paatehtavat Q2 ja
vhteistyo




KVV vaiheen paatehtavat
Q2/2023

EKA turvalaitehankinta
« Hankintamateriaali, turvalaite-, ETCS- ja
kyberturvallisuusvaatimukset keskidssa

EKA muut hankinnat ja projektit, jotka edellytyksina

turvalaiteprojektin toteutukselle
« Mittaukset

« Rakennuttajakonsultti

« Ratalaiteet

Radioverkon kehittamisen projektisuunnitelman
tekeminen

Osallistuminen Eurooppalaiseen
kyberturvallisuustyohon (ohjeistus nykyjarjestelmiin ja
vaatimukset tuleviin ERTMS jarjestelmiin)
Uuden labran kehitys

Smb varustelu (kalustoryhma, ATO)
Hyvaksyntapolun maarittaminen EKA/Kalusto




Yhteistyota ja tuloksia

« Kaluston omistajien kanssa on STM laitteiston
hankkimisen tueksi valmisteilla sopimus
Vaylaviraston kanssa (alustavasti MoU)

» Kansallinen jarjestelmasuunnitelma (system
version) on paivitetty ja sisallosta on pitkalle jo
yhteisymmarrys joka hyvaksyttavana.

* Nykyisen OHM-YTE:n kayttoonotto EKA radalla
ohjaa meita valiaikaisesti tekemaan kansalliseen
radioverkkoratkaisuun, jonka etenemissuunnitelma
kehitetaan yhteistyossa kaluston omistajien kanssa

« Kaluston hankintoihin tarvittavaa dokumentaatiota
valmistellaan, parempi ymmarrys tarpeesta
olemassa. Ensimmainen paivitys tason 1
maarittelyyn syyskuussa.

« Jarrupainoprosentin kasittelya on testattu

yhteisty0ssa kaluston omistajien kanssa, tyo

valmistumassa.




Organisaatio
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Digiradan KVV vaiheen organisaatio
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Organisaatiokaavio loytyy Teamsista (Organisaatiokaavio.pdf)
Periaate on, etta KVV:ssa tyoskentelevilla ei nay "kotiorganisaatiot”
Paivitykset tehdaan dynaamisesti muutosten myota

MyOs ohjausryhma halutaan kuvata kaaviossa avoimuuden nimissa.
Ohjausryhma saadaan kaavioon nakyviin, heti kun osallistujilta on saatu luvat
kuntoon.

27.2.2025


https://ansfinland.sharepoint.com/:b:/r/sites/Raide-digiradankehitysjaverifiointivaihe/Jaetut%20asiakirjat/Hallinto/Organisaatiokaavio.pdf?csf=1&web=1&e=HiJv7J
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Etenemisaikataulun
paakohdat

Alustavan tarjouspyynnon
materiaali toimitetaan vk
22

1. Neuvottelu vk 25-26

2. Neuvottelu vk 35-36

3. Neuvottelu vk 37-38
Lopullinen tarjouspyynto
vk 42

Lopulliset tarjoukset vk 47
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Radioverkon kehittaminen




Radioverkon kehittaminen

Suomen rakentaessa EKA radalle OHM-YTE
versioon 2016 perustuvan jarjestelman ja OHM-
YTE 2023 vailinaisuudesta johtuen, meilla on
kaytannossa 2 vaihtoehtoa:

« Rakentaa GSM-R verkko uudelleen

« Toteuttaa radioverkko kansallisella ratkaisulla < Valittu

Suunnittelemme radioverkon kehittamisprojektin

etenemista

* Huomioiden kaluston paivitystarpeet ja

» saatavilla oleva teknologia seka FRMCS kehitystyo

« Tahtaamme edelleen julkisen radioverkon laajaan
hyddyntamiseen

« Taman kehitystyon hyvaksynnasta on sovittava
kansallisesti

Tekninen ratkaisu on hahmottunut ja seuraavaksi

on sovittava hyvaksyttamispolku ratkaisulle.

Teknisessa ratkaisussa maaritellaan myos

tarvittavat kyberturvallisuuskomponentit
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Kysymyksia / keskustelua?
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